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Premessa

Modello: congetture sulle interazioni esistenti tra i compartimenti piu
rilevanti del sistema (cittadini, politici, media, sistema giudiziario, ... )

Strategia: non piu di tre compartimenti descritti da una variabile

y

Scelta: x(t)=popolarita dei politici
y(t)=capitali nascosti illegalmente
z(t)=pressione investigativa
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| Popolarita dei politici :
|

azioni  azioni scoperte di
effettive afttese illegalita

% = uH(A) — 4"(0) — W xD (v, 2)

a

A*(x) = kx X x
x
A(x) —>k
. ax B
A(x)_B+x . _a—Bk
j ; k
D(y,z) =vyyz 0 X

. a _
X:X[H"‘(B_l_x—k)—u YYZ]=xF(x,y,Z)
I




. . .. [ D
| Capitali nascosti illegalmente
|

Interesse tangenti consumo  scoperte di

\ illegalita

y=ry+B(x,y)—CB(xy),y) —D(y,z)

B(x,y) = @xy
C(B,y) = wB + 0y

y =ylex —yz —p] = yG(x, z)

E=N-w)e P=6-r1
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. . . . [ D
| Pressione investigativa
|

scoperte di chiusura
llegalita iIndagini

N /

z=0D(y,z) — 0z

z = z|oyy — 8] = zH(y)
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J-c

onclusione modello

X = x[u+ (Bj'l(—x — k) — u‘yyz] = xF(x,y, z)
y =ylex —yz —p] = yG(x,z)

z = z[oyy — 8] = zH(y)

3 variabili x(t), y(t), z(t) ’ =0

10 parametri costanti (o, 3, ...) ’w

G e H sono lineari 0 ‘
Il modello e positivo it
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POLITECNICO DI MILANO



- . . . . I
| Regimi asintotici ( t — o)

stazionario periodico guasi-periodico caotico
x =xF(x,y,z) 0F 6¢ bulac NON POSSONO
y = yG(x,2) <0 = esstere
. c?y Z regimi gquasi-
Z = ZH(y) periodici

considerazioni teoriche e numeriche (simulazioni) permettono
di concludere che non esistono regimi caotici
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. . . BT T
| Sistemi non corrotti ( y = 0)
|

y
, «— Bk |sisteminon
0 Xt =— corrotti sono quelli
con x* stabile
x~ X
y
0 Z £ < pk
ex <p a— Bk
" <€
X X

| parametri (o,v,6) del sistema giudiziario non sono rilevanti
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| Sistemi corrotti ( y # 0): cappio eteroclino

esiste un cappio eteroclino

attraente o respingente (nel

4 0 < Z_. caso della prima Repubblica e
attraente)
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Interpretazione del cappio eteroclino

|
y discovery qof
and crash o CofrUD
Ufg D

s |
o= P /
Q O — — -
= \ : o
S P\ decay of investigation

\ stagnation

increase of popularity

\

X legality and efficiency
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| Sistemi corrotti ( y # 0): equilibrio positivo e cicli

y
E*t . _—
o Esiste anche un equilibrio
0 ’ 2 positivo E* stabile o instabile
(nel caso della prima
"""""""" Repubblica e instabile)
* y
Possono esistere anche 0
cicli positve -\ 7 _~
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CLASSIFICAZIONE DEI SISTEMI DEMOCRATICI
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Classificazione deil sistemi corrotti

P i B

———————

fortemente
controllato

¢

2

iIncontrollato
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N| Diagrammi di biforcazione 17

LEGEND#A

O=non corrotto

S 1,2,3=corrotto
© 1=fortemente
g controllato
S 2=debolmente
controllato

3=incontrollato

parametro 1
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CASO ITALIANO
(prima e seconda Repubblica)
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| Il caso italiano: parametri prima Repubblica

Parametri stimati da 10 «esperti» *
per la prima Repubblica (1948-1994)

* S. Rinaldi et al., Corruption in democratic societies,
Complexity vol. 3, n. 5, pp 53-64, 1998.
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N Biforcazioni prima Repubblica 20
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J| Cosa dobbiamo aspettarci? —
|

- s s

Incontrollato
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Simulazione prima Repubblica (1948-1994)
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40

35

E se tutto continuasse cosi?

] | |

1960 1980 2000 2020 2040

2100 2120 2140

POLITECNICO DI MILANO



| Il caso italiano: parametri seconda Repubblica .

Parametri realistici (o0 meglio credibili)
per la seconda Repubblica (1994-o0gqgi)

ut=5 p =10 k=1 a=15 =05
p=01 =2 6=2 y=5 o0=2

ut, e,y sono aumentati
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N Biforcazioni seconda Repubblica 25
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. . .
¢ J| Cosa possiamo aspettarci?
N

fortemente
X controllato
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10

LR

Simulazione prima e seconda Repubblica

(1948-2020)
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E se tutto continuasse cosi?
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N

Cosa si puo fare dal 20127

|
ldea: aumentare il reclutamento di investigatori (o) se la
popolarita cresce
o (x)
o . X
> sistema >
X

[ y N i

i stima <

- T1

T2
] 1 1 ] 1 ’,1 - - t’) - 1 J’)r A
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CONCLUSIONI
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| Risultati
|

» Classificazione dei regimi di corruzione
e Trattazione analitica
 Interpretazione della storia italiana

e Suggerimenti di miglioramento

 Regali di Natale
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